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Kompaktowy
minizuraw na
przyczepie

(Naped elektryczny 230 V)

B ORBIT 503

Orbit 503 eto kompaktowy minizuraw mon-
towany na przyczepie z napedem elektro-
hydraulicznym, przeznaczony do podnosze-
nia i manipulowania tadunkami w ciasnych
i trudno dostepnych miejscach, gdzie zasto- .

. X . . . Maksymalny zasieg Do 10 m
sowanie tradycyjnych zurawi jest nieprakty- wysiegnika
czne lub nieoptacalne.

Udzwig znamionowy 500 kg

Maksymalny udzwig Do 1000 kg

Zasilanie 1x230 V AC, 50 Hz;
. . . bierane profile prac
Zuraw pracuje w oparciu o zasade elektro- ;,éyA/ZsZA P pracy
hydrauliczna: silnik elektryczny 230 V
sterowany przetwornica czestotliwosci Zasada dziatania ukiad elektrohydrauliczny
napedza pompe hydrauliczng, natomiast Z pompa sterowang

czestotliwosciowo i sterow-

elektroniczny system sterowania oparty Ha
d party aniem PLC

sterowniku PLC zarzadza wszystkimi rucha-
mi zurawia i funkcjami bezpieczenstwa.
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ORBIT 503

Typowe Zastosowania Kluczowe Cechy i Korzysci

e Budownictwo mieszkaniowe i mate obiekty komer- e EW petni elektryczny naped - brak silnika spalino-
cyjne (domy jednorodzinne, rozbudowy, mate hale wego: niski poziom hatasu, brak lokalnych emisji,
przemystowe). mozliwos¢ pracy wewnatrz budynkdéw i na terenach

eMontaz przeszklen, elewacji i okfadzin (okna, mieszkaniowych.
elementy balkonowe, fasady stupowo-ryglowe). e Zasilanie jednofazowe 230 V z profilami pracy Eco

e Prace dachowe: jednostki HVAC, kompaktowe (16 A) i Performance (32 A): mozliwos¢ pracy z
urzadzenia, panele fotowoltaiczne, sSwietliki typowych gniazd lub dedykowanych linii / agre-
dachowe. gatéw.

e Modernizacje i prace remontowe w gestej e Zintegrowane zawory utrzymania tadunku (over-
zabudowie miejskiej z ograniczonym dostepem center) na wciggarce, wysiegniku i mechanizmie
(podworza, dziedzince, wewnetrzne podwadrka). obrotu: bezpieczne utrzymanie tadunku i

e Zadania przemystowe i utrzymaniowe: ustawianie kontrolowane opuszczanie, nawet w przypadku
matych maszyn, pomostéw i elementéw Ha antres- uszkodzenia przewodu.
olach i dachach. e Elektroniczna logika sterowania i bezpieczenstwa

ePrace Ha nieprzygotowanych Ilub oddalonych oparta Ha PLC: blokady podpér, nadzér przechytu i
placach budowy z wykorzystaniem zasilania 230 V przecigzenia, wylaczniki krarnicowe wysokosci i
lub przenosnego agregatu pradotwdrczego. ruchu, obwdéd awaryjnego zatrzymania z przekazni-

 Srodowiska wewnetrzne oraz strefy o niskim pozio- kiem bezpieczenstwa i funkcja STO przemiennika
mie emisji / hatasu (warsztaty, magazyny, budynki czestotliwosci (VFD).
uzytecznosci publicznej). e Bezprzewodowy pilot radiowy z trybem precyzy-

jnym: bezpieczna odlegtos¢ operatora, precyzyjne
pozycjonowanie fadunkdéw w ciasnych i trudno
dostepnych strefach.

e Kompaktowa konstrukcja Ha przyczepie: szybkie
ustawienie, konfiguracja i przestawianie Ha placu
budowy przy uzyciu lekkiego pojazdu.

Dane Techniczne

Parametry Podnoszenia

Udzwig znamionowy (SWL) 500 kg (przy typowym promieniu roboczym; patrz wykres udzwigu)

Maksymalny udzwig Do 1000 kg (w zaleznosci od promienia; patrz wykres udzwigu)

Maksymalny zasieg wysiegnika 0o 10 m (od osi obrotu go haka)

Wociggarka Wociggarka hydrauliczna z fabrycznie zabudowanym blokiem zaworéw
overcenter

Zakres obrotu 360° wokot osi pionowej

Uktad Hydrauliczny

Zespot zasilajacy Elektrohydrauliczny zespdét napedowy 3 kW, wydajnos¢ pompy ok.
9 I/min, maksymalne ciénienie robocze 175 bar

Rozdzielacz Tréjsekeyjny rozdzielacz o otwartym centrum (seria Z50) dla
wciaggarki, obrotu i sitownika wysiegnika

Objetos¢ zbiornika Ok. 12 | uzytecznej objetosci oleju hydraulicznego
Chtodzenie i filtracja Chtodnica olej—powietrze w przewodzie powrotnym + filtr powrotny 10 u

m ze wskaznikiem zanieczyszczenia

Zawory utrzymania fadunku Zintegrowane zawory overcenter na wciggarce, silniku obrotu i sitowni-
ku wysiegnika zapewniajgce bezpieczne utrzymanie tadunku i
kontrolowane opuszczanie

System monitoringu Pomiar cisnienia i temperatury oleju za pomoca czujnikéw i systemu PLC

Inteligentne rozwigzania podnoszace na kazde wyzwanie Stronica 2



Geometria Pracy

ORBIT 503

Maksymalna wysokos$¢ haka, zasieg i sektor pracy zalezg od wysokosci posadowienia zurawia, kata wysiegnika i

zakresu obrotu. Doktadne wartosci przedstawiono na rysunku wymiarowym (widok boczny i z géry) oraz Ha

wykresie udzwigu.

Zasilanie Elektryczne i Sterowanie

Zasilanie

Naped
ciezki (heavy-duty)

System sterowania

1x230 V AC, 50 Hz; wybierane profile pracy Eco 16 A / Performance 32 A

Przemiennik czestotliwosci 1+3 fazy (VFD), moc znamionowa ok. 4 kW, tryb

System sterowania oparty Ha PLC, wejscia/wyjscia 24 V DC, przekaznik

bezpieczenstwa (PL e, Kat. 4) + funkcja STO przemiennika VFD

Zdalne sterowanie

Bezprzewodowy pilot radiowy z przyciskiem awaryjnego zatrzymania i trybem

powolnych ruchéw (precyzyjnym)

Bezpieczenstwo i Normy

Zasilanie i Wymagania Dotyczace Agregatu Pradotworczego

Orbit 503 wyposazony jest w wielopoziomowe funkc-
je bezpieczenstwa: blokady podpdr, monitoring
przechytu i przecigzenia, wytaczniki krancowe
wysokosci i ruchu oraz dwukanatowy obwéd awaryj-
nego zatrzymania z przekaznikiem bezpieczenstwa
(PL e, Kat. 4) dziatajacym Ha wejscia STO przemienni-
ka czestotliwosci. Zuraw zostat zaprojektowany
zgodnie z obowigzujgcymi europejskimi wymagani-
ami w zakresie bezpieczenstwa maszyn, w tym EN
ISO 12100, EN ISO 1384901 oraz EN 60204-1/-32, i
dostarczany jest wraz z Deklaracjg Zgodnosci UE.

Rysunek 1

Orbit 503 jest przystosowany do pracy zarobwno z
typowa jednofazowsa sieciag zasilajaca 1x230 V AC, 50
Hz, jak i z odpowiednio dobranym jednofazowym
agregatem pradotwdrczym. Dwa profile pracy — Eco
(16 A) i Performance (32 A) — umozliwiajg prace z
popularnych gniazd 16 A lub z dedykowanych
przytaczy 32 A przy petnej wydajnosci. Do pracy z
agregatem CranexPro zaleca minimalna moc ciagta
ok. 4 kVA w trybie Eco oraz 7-8 kVA w trybie Perfor-
mance, przy zastosowaniu agregatu z regulacja AVR
lub typu inwerterowego o niskim poziomie znieksz-
tatcen napiecia.

Rysunek 2

Wykres udzwigu przy catkowicie wysunietym
wysiegniku (maksymalny zasieg).

Wykres udzwigu przy wysiegniku wysunietym na 4
sekcje (konfiguracja o zwiekszonej no$nosci).

Inteligentne rozwigzania podnoszace na kazde wyzwanie
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ORBIT 503

Rysunek 3

Wymiary catkowite w pozycji transportowej (ztozonej).

] 0
= 1 [ *

1950
[ ]

Opcje i Akcesoria

Dostepny jest szereg opcji i akcesoriéw umozliwiajacych dopasowanie zurawia Orbit 500 do konkretnych

zadan i warunkéw panujacych na placu budowy, w tym :

e Osprzet do podnoszenia: opcjonalne diugosci liny i e Zasilanie i sterowanie: wydtuzone zestawy prze-
przetozenia wciggarki, belki rozporowe state lub wodow zasilajacych i sterujgcych, alternatywne
regulowane, haki i szakle, interfejsy do przyssawek konfiguracje wtyczek/gniazd, dodatkowy lub zapa-
prézniowych do szkta oraz innych specjalistycznych sowy pilot radiowy, rozszerzona sygnalizacja
zawiesi. HMiI/statusu.

* Mocowanie i podparcie: niestandardowe przyczepy e OsSwietlenie i sygnalizacja: robocze lampy LED Ha
lub ramy bazowe, dodatkowe piyty podporowe, wysiegniku lub podwoziu, zoétty sygnalizator
maty i kliny poziomujace do pracy Ha miekkim lub btyskowy, sygnat dzwiekowy (buzzer) informujacy o
nieréwnym podtozu ruchach zurawia, opcjonalny wskaznik wiatru w

zaleznosci od konfiguracji.

Dostepnos¢ poszczegolnych opcji moze rézni¢ sie w zaleznosci od konfiguracji i
rynku; szczegoétowe listy opcji s dostepne Ha zyczenie.

Inteligentne rozwigzania podnoszace na kazde wyzwanie Stronica 4



